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Designacao do "mestrado’ ou do "doutoramento’:
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Declaro sob compromisso de honra que a tese/dissertagao agora entregue comresponde & versado final.

Caso contrario, sera posteriormente apresentada a que venha a ser aprovada pelo jlri.

Dedaro ter lido na integra o Despacho n.? 65/2015% (Politica de Acesso Aberto do ISCTE-TUL: hitp://
www.iscte-iul.pt/Libraries/PDFs_SID2/despacho_no_65 - 2015 - politica_de_acesso_alberte_do_jscte-iul.sfib.
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minha tese ou dissertacao, no todo ou em parte, em suporte digital:

X Disponibilizacdo imediata do conjunto do trabalhe para acesso mundial;
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